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旋转驱动器

根据位置的数量，旋转驱动器有下面几种类型：
- 两个位置：固定或可调
- 三个位置：固定或可调
样本中罗列的各种旋转类型相互之间都是可以互换的。还有其他一些总是朝着同一方向旋转的选择驱动器，此时可以有 
4个、6个或更多的位置。

单齿轮齿条型旋转驱动器
齿轮啮合在旋转部件上，并通过齿条进行旋转。驱动齿条的是气缸两侧的两个
活塞。
由于没有吸收（能量）系统，因此该气缸并不适合用在需要精确定位的应用场
合。但是还有一种带外部可调节机械制动的型式，该型式可使运动部件停下来
，起到定位的作用。

类型

注意

双齿轮齿条型旋转驱动器
齿轮啮合在旋转部件上，并通过两个位置相对的齿条进行旋转。驱动两个齿条
和一个齿轮的是气缸的两个活塞。该驱动器带吸收（能量）系统功能，也就是
说它适合用在需要精确定位的应用场合。平行六面体形状的设计使得机械上应
用非常完美。

叶片式旋转驱动器
旋转部件与圆柱形腔室内的一个或两个叶片相连。向叶片的一侧加压，部件就
旋转。该驱动器结构紧凑，圆柱体的外形并不适合用在精度要求高或负载要求
大的应用场合。

链式旋转驱动器
气缸活塞两端伸出的链子绕在一起，转动齿轮。样本中并不包括这种类型的驱
动器。

利用液压减速器可以达到提高动能吸收的目的。样本中某些型号的气缸已经内置了减速装置（液压缓冲器）。对于没有安装
减速器的气缸，用户可自行在气缸外部安装减速器。

在垂直方向上进行轴向旋转时，如果物体重量分散不均匀的话，仅用节流阀想达到始终保持相同的旋转速度的目的可能会比
较困难。在这种情况下，建议使用减速器。
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1齿轮齿条型旋转驱动器

R1系列
此类旋转驱动器外壳是一个由类似ISO 6431的气缸，内部由一个齿轮齿条驱动。
该系列还包括内径32 - 100 mm的推力气缸。
就行程型式而言，有固定型和机械可调两种。
摆角角度为：90°、 180°、270° 和360°。
有安装标准型接近开关用的磁体。
旋转部件的终端是一个杆或带扳手沟槽的孔。该类型的特点就是结构平整且不失
牢固、价格相对较低。

R2系列
该系列驱动器为双齿轮齿条型式，带吸收（能量）系统装置。此外，它还有一个
带扳手沟槽的杆。
摆角角度为90°和180°。借助螺丝可调节摆角角度。终端位置有缓冲。
有磁性（可用于接近开关）。
结构紧凑、价格低廉。最小型号的尺寸仅为46×65×28 mm。

R3系列
该系列驱动器为双齿轮齿条型式，带吸收（能量）系统装置和法兰。
摆角的可调范围为0°至180°。
型式为带机械止动或在终端位置有液压缓冲。
有磁性（可用于接近开关）。
法兰上有安装气管或电线用的孔。

R4系列
该系列驱动器为单齿轮齿条型式，外部有调节行程摆角用的机械止动器和吸收
（能量）系统装置。
有一个长方形大转盘，中间有安装气管或电线用的孔。
机械止动，精度可达+ 5° 。
摆角为90°和180°。
有磁性（可用于滑槽式接近开关）。
材质一流，工作精确。外壳有高耐蚀的硬化铝合金制成，运动部件的材质为硬
化调质钢。
运行两百万次无需进行任何维修。
此外还有一种特殊型式，带旋转分配器及四个压缩空气进气口，内部有齿轮。

R5系列，材质为TECNO
该新式旋转驱动器为双齿轮齿条型，带吸收（能量）系统装置。该抓放装置与 
TECNO气爪和滑块配合使用。几乎所有的零部件都是由高分子聚合材质制成，因
此驱动器的分量格外轻。
中间开孔，可安装气管或电线。
摆角的调节范围从0°至180°。调节精度可达+ 2°终端位置有液压缓冲。
有磁性（可用于滑槽式接近开关）。
有关Tecno的信息，可参见1.5/05上的内容。
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叶片式旋转驱动器

需要计算的内容：

旋转驱动器比较图

样本中并不包括叶片式旋转驱动器，但是我们可根据特定要求提供带一个或两个叶片的型式。
选择范围广，包括：
- 行程固定型：摆角为90°、180°或270°。
- 行程可调型。
- 感应接近开关
安装附件：法兰或一到两个支架。

需要对以下内容进行计算：
• 吸收的动能
• 轴或旋转法兰的轴向力
• 轴或旋转法兰的径向力
• 翻转力矩
然后将计算得出的数值与各类型旋转气缸的许用值进行比较。记住设想选用的液压缓冲器会使得被驱动器吸收的动能翻倍。

下图中的曲线表示各种驱动器：
• 可能的扭矩（6 bar时）
• 长度（适合旋转角度为180°的驱动器）
这样你就可以决定何种类型的驱动器最能满足你的要求。例如：如果你需要一个扭矩大于100Nm且长度短于300mm的气缸，
那么符合要求的就是P3系列。

180° 旋转角度气缸的长度 L (mm)
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1如何计算动能

最常见形状的转动惯量

名称 单位                            公式                                               示例

确定规格

� 旋转角度                                                                                                 = 角度  · ––––––π
180 = 90° = –––– rad.π

2

t 旋转时间 s

= ∑ Ji = 0.078 + 0.02 + 0.133 = 0.232Jta 旋转物体的转动惯量
备注：需将每个物体的转动惯量相加 Kg m2

Fa

M

Fr
b

a

Fr 径向力 (记住要考虑离心力）
N (Fc = M · w2 · R) 50

Fa 轴向力 N 10

M 翻转力矩 Nm = 50 x 0.1 + 10 x 0 = 5 Nm= M + Fr · a + Fa · b

单位                            公式                                               示例

M 圆形物体

d 圆形直径 m

J 圆形物体的转动惯量 Kg m2

Kg

= ––––Md2

8

d

圆盘

0.3

7

= –––––––– = 0.07877 · 0.32

8

M 质量

R 重心和旋转轴之间的距离 m

J 物体的转动惯量 Kg m2

Kg

= MR2

物体离旋转轴的距离

0.2

0.5

= 0.5 x 0.22 = 0.02

M 质量

L 斜六面体的侧面长度 m

J 物体的转动惯量                                                         Kg m2

Kg

= M ––––L2

12

斜六面体，重心
在旋转轴上

0.4

10

R

L

= ––––––––– = 0.1310 · 0.42

12

rad

= 1/2 Jw2 = 2J ·  –––�2

t
= 2 · 0.232 · ––––– = 0.57

(–––)2

2

π
2E 回转动能                                                                         Nm

2

名称




