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零部件

平行气爪 P2K 系列-升级款

该产品为双作用、双爪型平行气爪，可向内或向外夹紧。夹爪可在倾斜
面上滑动。
铝合金主体经表面硬化处理，夹爪为钢质并有耐磨涂层。
夹爪的导向系统以及其与本体的精密联接，确保了该产品在进行夹紧动
作时具有非常高的稳定性。
陶瓷涂层的本体减少了摩擦和磨损，并增强了夹爪在本体上的运动。
所有规格都配备了磁铁和传感器槽。
后端板为带燕尾槽和沟槽的V-Lock结构。
气爪侧面可安装 V-Lock 结构的转接板。

技术参数 P2K-20

工作压力 bar 2 至 8
MPa 0.2 至 0.8

psi 29 至 116
工作温度 °C -10 至 80
工作介质 过滤至 20 µm 压缩空气，润滑或未润滑。若润滑，必须始终润滑
缸径 mm 20
单爪夹紧力 N 100

   6.3 bar抓取点离夹爪顶部 20 mm时， 
打开和关闭
每夹爪的行程 mm 5
连续运行时最大频率 Hz 2
最小开、关时间 s 0.01/ 0.02
重复精度 mm ± 0.01
围绕活塞轴的惯性矩 Jy kg cm2 0.87
最大允许的静态负载:

- Fa N 300
- Mx Nm 4
- My Nm 2
- Mz Nm 5

重量 kg 0.3

b

a

k

d
e

c
f

g
h
i

j

a 主体: 硬质阳极氧化铝
b 夹爪: 氮化钢
c 活塞杆 + 导向: 氮化钢 
d 活塞杆密封: 聚氨酯  
e 衬套：青铜
f 缓冲: 聚氨酯
g 活塞: 铝合金
h 活塞密封: NBR
i 磁环: 塑性磁铁
j 密封: NBR
k V-Lock 底板: 阳极氧化铝
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力和扭矩图

备注

应用示例

F 	
Fa 

每个夹爪的夹紧力
最大静态轴向力

Mx, My, Mz   最大静态扭矩
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气爪供货时的型式

将代号为 0950008004K的 "2型侧面转接板" 附件固定在右侧，纵向

V-Lock 安装选项
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将代号为 0950008004K的 "2型侧面转接板" 附件固定在右侧，横向

将代号为 0950008004K的 "2型侧面转接板" 附件固定在左侧，纵向 将代号为 0950008004K的 "2型侧面转接板" 附件固定在左侧，横向
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传感器 Ø 4

气爪 P2K-20 的尺寸

代号 说明
W1570200200K 平行气爪 P2K-20
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附件

将传感器固定于气爪侧槽时的建议方向

关闭 打开

注: 想了解标准燕尾槽尺
寸，可参见V-Lock 转接
件章节。

代号和技术参数，详见章节 A6. y
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